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<±ÉäC]ÅõÉìÊxÉEò <xÉº]Øõ¨Éå]äõ¶ÉxÉ +ÉÊhÉ {ÉÉì́ É®ú <±ÉäC]ÅõÉìÊxÉCºÉ (ÊlÉ+®úÒ-3)

1. (+) Ê®úEòÉ¨ªÉÉ VÉÉMÉÉ ¦É®úÉ :---

(1) +ÉªÉb÷±É ®äúMªÉÖ±Éä]äõb÷ {ÉÉì´É®ú ºÉ{±ÉÉªÉ¨ÉvªÉä ............. ®äúMªÉÖ±Éä¹ÉhÉ +ºÉiÉä.
(+) ÊZÉ®úÉ (¤É) ¶ÉÉ{ÉÇ

(Eò) º¨ÉÉì±É (b÷÷) xÉÉì¨ÉÇ±É.

(2) BºÉ B¨É {ÉÒ BºÉ .............´ÉÉä±]äõVÉ näùiÉä.
(+) B ºÉÒ (¤É) b÷Ò ºÉÒc

(Eò) B ºÉÒ +ÉÊhÉ b÷Ò (b÷÷) ´ÉäÊ®úB¤É±É b÷Ò ºÉÒú.

(3) ºC´Éä+®ú ´Éä´½þ iÉªÉÉ®ú Eò®úhÉÉ­ªÉÉ ºÉÌEò]õ ±ÉÉ ............. ¨½þhÉiÉÉiÉ.
(+) <Æ]õÒOÉä]õ®ú (¤É) Êb÷¡ò®ÆúÊ¶ÉB]õ®ú

(Eò) ¨É±]õÒ´ÉÉªÉ¥Éä]õ® (b÷÷) C±ÉÒ{É®ú.

(4) Êb÷¡ò®ÆúÊ¶ÉBË]õMÉ ºÉÌEò]õ±ÉÉ ºC´Éä+®ú ´Éä´É Ênù±ªÉÉºÉ +Éä=]õ{ÉÖ]õ ............. ½þÉäiÉä.
(+) ÊZÉ®úÉä (¤É) ºC´Éä+®ú ´Éä́ ½þ

(Eò) ®ìú¨{É ´Éä́ ½þ (b÷÷) ¶ÉÉ{ÉÇ xÉì®úÉä {É±ºÉ.ú

(5) BºÉ ºÉÒ +É®ú ¨ÉvªÉä ............. {ÉÒ BxÉ VÉÆC¶ÉxÉ +ºÉiÉÉiÉ.
(+) 1    (¤É) 2 (Eò) 3 (b÷÷) 4.ú

(6) ÊZÉxÉ®ú ´ÉÉä±]äõVÉ ®äúMªÉÖ±Éä]õ®ú ¨ÉvªÉä ÊZÉxÉ®ú ............. Ê®úVÉxÉ¨ÉvªÉä +Éì{É®äú]õ ½þÉäiÉÉä.
(+) +ìC]õÒ´É (¤É) ¥ÉäEòb÷É>ðxÉ

(Eò) ºÉìÆSªÉÖ®äú¶ÉxÉ (b÷÷) Eò]õ +Éì¡ò.ú

(7) xÉÉì¨ÉÇ±É {ÉÉ´É®ú ºÉ{±ÉÉªÉ¨ÉvªÉä ............. +ºÉiÉÉiÉ.
(+) ®äúC]õÒ¡òÉªÉ® (¤É) Ê¡ò±]õ®

(Eò) ®äúC]õÒ¡òÉªÉ®ú +ÉÊhÉ Ê¡ò±]õ® (b÷÷) EòÉähÉiÉä½þÒ xÉÉ½þÒ.

(8) ............. ¨É±]õÒ´ÉÉªÉ¥Éä]õ®ú¨ÉvªÉä EÖò`ö±Éä½þÒ º]äõ]õ xÉºÉiÉäþ.
(+) +ìº]äõ¤É±É (¤É) ¤ÉÉªÉº]äõ¤ÉÉ±É
(Eò) ¨ÉÉäxÉÉäº]äõ¤É±É (b÷÷) EòÉäähÉiÉä½þÒ xÉÉ½þÒú.

(9) VÉä́ ½þÉ ]ÅõÉÆÊVÉº]õ®ú ºÉìÆSªÉÖ®äú¶ÉxÉ¨ÉvªÉä +ºÉiÉÉä iÉä´½þÉ +É=]õ{ÉÚ]õ .............

(+) 0 (¤É) 1 (Eò) 100 (b÷÷) 1000.ú

(10) VÉä B¡ò < ]õÒ ½äþ .............  {ÉÉä±É®ú ]ÅõÉÆÊVÉº]õ®ú +É½äþ.
(+) ªÉÖÊxÉ (¤É) ¤ÉÉªÉ

(Eò) ]ÅõÉªÉ (b÷÷) EòÉähÉiÉä½þÒ xÉÉ½þÒú.ú

×
×
×

MÉÖhÉ

[=±É]ÚõxÉ {É½þÉ

10

ºÉÚSÉxÉÉ.-----(1) ºÉ´ÉÇ |É¶xÉ ºÉÉäb÷Ê´ÉhÉä +ÊxÉ´ÉÉªÉÇ +É½äþiÉ.
(2) |ÉiªÉäEò xÉ´ÉÒxÉ |É¶xÉÉSÉä =kÉ®ú xÉ´ÉÒxÉ {ÉÉxÉÉ´É®ú Ê±É½þÉ.
(3) =VÉ´ÉÒEòb÷Ò±É +ÉEòbä÷ {ÉÚhÉÇ MÉÖhÉ nù¶ÉÇÊ´ÉiÉÉiÉ.
(4) +É´É¶ªÉEò +ºÉ±ªÉÉºÉ ªÉÉäMªÉ iÉÒ +ÊiÉÊ®úCiÉ ¨ÉÉÊ½þiÉÒ Ê±É½þÉ.



2

(¤É÷) Ê´ÉºiÉÉÊ®úiÉ °ü{É Ê±É½þÉ :---

(1) ºÉÒB¨É+ÉäBºÉ ÷(6) ºÉÒ +É®ú ]õÒ.

(2) ªÉÖ VÉä ]õÒ (7) B B¡ò

(3) {ÉÒ ªÉÖ ]õÒ (8) +É®ú B¡ò

(4) ªÉÖ {ÉÒ BºÉ (9) {ÉÒ B¨É B¨É ºÉÒ

(5) VÉä B¡ò < ]õÒõ (10) +ÉªÉ VÉÒ ¤ÉÒ ]õÒ.

2. JÉÉ±ÉÒ±É{ÉèEòÒ EòÉähÉiÉä½þÒ nùÉäxÉ |É¶xÉ ºÉÉäb÷´ÉÉ :---

(+) Êb÷VÉÒ]õ±É ¨ÉÎ±]õ¨ÉÒ]õ®úSÉÒ ¤±ÉÉìEò b÷ÉªÉOÉÉ¨É º{É¹]õ Eò®úÉ.

(¤É) ¤ÉÒ VÉä ]õÒ +ÉÊhÉ B¡ò < ]õÒ ¨ÉvÉÒ±É ¡ò®úEò Ê±É½þÉ.

(Eò) ªÉÖÊxÉ´½þºÉÇ±É ¨ÉÉä]õ®ú SÉä EòÉªÉÇ +ÉEÞòiÉÒºÉ½þ º{É¹]õ Eò®úÉ.

3. JÉÉ±ÉÒ±É{ÉèEòÒ EÖò`ö±Éä½þÒ nùÉäxÉ |É¶xÉ ºÉÉäb÷´ÉÉ :---

(+) +º]¤É±É ¨É±]õÒ´ÉÉªÉ¥Éä]õ®úSÉä EòÉªÉÇ +ÉEÞòiÉÒºÉ½þ º{É¹]õ Eò®úÉ.

(¤É) ¡ÆòC¶ÉxÉ VÉxÉ®äú]õ®úSÉÒ ¤±ÉÉìEò b÷ÉªÉOÉÉ¨É º{É¹]õ Eò®úÉ.

(Eò) b÷Ò ºÉÒ ¨ÉÒ]õ®ú +ÉÊhÉ b÷Ò ºÉÒ ´ÉÉä±]õ ¨ÉÒ]õ®ú ¡ò®úEò Ê±É½þÉ.

4. JÉÉ±ÉÒ±É{ÉèEòÒ EòÉähÉiÉä½þÒ nùÉäxÉ |É¶xÉ ºÉÉäb÷´ÉÉ :---

(+) ]ÅõÉÆÊVÉº]õ®ú ÊºÉ®úÒVÉ ´ÉÉä±]äõVÉ ®äúMªÉÖ±Éä]õ®ú +ÉEÞòiÉÒºÉ½þ º{É¹]õ Eò®úÉ.

(¤É)  JÉÉ±ÉÒ±É ´ªÉÉJªÉÉ tÉ :----

(1) +ìCªÉÖ®úºÉÒ      (2) ºÉäÎxºÉÊ]õ´½þÒ]õÒ       (3) B®ú®ú      (4) Ê|ÉÊºÉVÉxÉ.

(Eò) ¨ÉìCºÉ´Éä±É <Æb÷C¶ÉxÉ ¥ÉÒVÉSÉÒ +ÉEÞòiÉÒ EòÉfÚøxÉ iªÉÉSÉä ¡òÉªÉnäù +ÉÊhÉ iÉÉä]äõ Ê±É½þÉ.

5. JÉÉ±ÉÒ±É{ÉèEòÒ EòÉähÉiÉä½þÒ nùÉäxÉ |É¶xÉ ºÉÉäb÷´ÉÉ :---

(+) ªÉÖ {ÉÒ BºÉ SÉÒ ¤±ÉÉìEò b÷ÉªÉOÉÉ¨É º{É¹]õ Eò®úÉ

(¤É) ºÉÒ +É®ú +Éä SÉÒ ¤±ÉÉìEò b÷ÉªÉOÉÉ¨É º{É¹]õ Eò®úÉ.

(Eò) <Æb÷C¶ÉxÉ ¨ÉÉä]õ®úSÉä EòÉªÉÇ Ê±É½þÉ.

6. lÉÉäb÷CªÉÉiÉ ¨ÉÉÊ½þiÉÒ Ê±É½þÉ (EòÉähÉiÉä½þÒ SÉÉ®ú) :---

(+) BºÉ ºÉÒ +É®ú

(¤É) BºÉ B¨É {ÉÒ BºÉ

(Eò) <xÉ´½þ]Çõ

(b÷) ªÉÖxÉÒ´½þºÉÇ±É ¨ÉÉä]õ®

(<) ¨ÉÉäº¡äò]õ.
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(ENGLISH)

[ TIME ALLOWED—3 HOURS ]

(MARKS—100)

ELECTRONIC INSTRUMENTATION AND POWER
ELECTRONICS (THEORY-III)

1. (a) Fill in the blanks :—

(i) An ideal regulated power supply has.......................regulation.
(a) Zero (b) Sharp

(c) Small (d) Normal.

(ii)  SMPS gives .......................voltage.
(a) A.C (b) D.C

(c) A.C and D.C. (d) Variable D.C.

(iii) A circuit that generates a square wave is called.......................

(a) Integrator (b) Differentiator

(c) Multivibrator (d) Clipper.

(iv) If a square wave is applied to differentiating circuit the output
is .......................

(a) Zero (b) Square wave

(c) Ramp wave (d) Sharp narrow pulse.

(v) SCR has.......................PN junctions.
(a) 1        (b) 2       (c) 3 (d) 4.

(vi) In a zener voltage regulator, zener operates in .......................
region.

(a) Active (b) Breakdown

(c) Saturation (d) Cut off.

(vii) An ordinary power supply contains.......................
(a) Rectifire (b) Filter

(c) Rectifier and filter (d) None.

(viii) ...................... multivibrator has no stable state.
(a) Astable (b) Bistable

(c) Monostable (d) None.

(ix) When a transistor is driven into saturation the output
is ...................

(a) 0         (b) 1       (c) 100          (d) 1000.

(x) A JFET is.......................polar transistor.
(a) Uni      (b) Bi         (c) Tri          (d) None.

Marks
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Instructions:— (1) All questions are compulsory.
(2) Figures to the right indicate full marks.
(3) Answer each next main question on a new page.
(4) Assume suitable additional data if necessary.
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Marks

(b) Give the long form of the following :—

(i) CMOS (vi) CRT

(ii) UJT (vii) AF

(iii) PUT (viii) RF

(iv) UPS (ix) PMMC

(v) JFET (x) IGBT.

2. Attempt any two of the following  :—

(a) Draw the block diagram of Digital multimeter and write its

applications.

(b) Compare BJT and FET.

(c) With a neat sketch explain the working of universal motor.

3. Answer any two of the following  :—

(a) With a neat sketch explain the working of astable multivibrator.

(b) Draw and explain the block diagram of function generator.

(c) Compare DC ammeter and DC voltmeter.

4. Solve any two of the following :––

(a) Explain transistor series voltage regulator with neat circuit diagram.

(b) Define :––

(i) accuracy    (ii) sensitivity    (iii) error     (iv) precision.

(c) Draw the Maxwell’s induction bridge with its advantage and

disadvantage.

5. Solve any two of the following  :—

(a)  Draw and explain the block diagram of UPS.

(b) Draw and explain the block diagram of CRO.

(c) Describe the working of induction motor.

6. Write a short note on the following (any four) :––

(a) SCR (d) UNIVERSAL MOTOR

(b) SMPS (e) MOSFET

(c) INVERTER

CON 444

16

10

16

16

16

16


